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	Titel 
	Manoeuvreren op modelschaal

	Trefwoorden
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	Inleiding


	Voor het mechatronica onderwijs bij MT wordt gebruik gemaakt van een schaalmodel van een havensleper (zie BlackBoard, mt218: Mechatronics in MT). Dit model is voorzien van twee azimuting thrusters, met voor beide de benodigde aansturingen voor zowel toerental als hoek. Aansturing kan vanuit een PC (met draadverbinding) of radiografisch. 

Bij ontwikkelen van een regeling voor het model ten behoeve van in DP (dynamic positioning) mode of DT (dynamic tracking) mode wil men gebruik maken van een simulatiemodel waarin, naast de aandrijvende componenten, een manoeuvreer model is opgenomen. Dit model is gebaseerd op ware grootte coëfficiënten en geeft tot nu toe geen realistisch gedrag van het schaalmodel.



	Vraagstelling
	Een manoeuvreermodel voor DP op modelschaal.

	Uitwerking en eisen


	Er zijn schaalmodellen beschikbaar. De meetopstelling is ook beschikbaar, aanpassingen en aanvullingen zijn mogelijk. Het manoeuvreermodel is reeds beschikbaar in Matlab/Simulink, geïntegreerd in de aansturingsoftware voor het schaalmodel. 

	Opmerkingen


	Deze opdracht wordt mede begeleid door Henk de Koning-Gans. Het is niet mogelijk een volledig meetprogramma voor het bepalen van de hydrodynamische coëfficiënten uit te voeren, een creatieve oplossing is dus vereist.
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