Onderzoeksopdracht

Maritieme Techniek

	Nr

07-48 MW16
	Sectie opdrachtgever

Marine Engineering
	Naam opdrachtgever

Prof.ir. J. Klein Woud


	Datum

januari 2004

	Titel 
	Rendement azimuting thrusters op modelschaal

	Trefwoorden


	Voortstuwing, modelproeven, schroefrendement



	Inleiding


	Voor het mechatronica onderwijs bij MT wordt gebruik gemaakt van een schaalmodel van een havensleper (zie BlackBoard, mt218: Mechatronics in MT). Dit model is voorzien van twee azimuting thrusters, met voor beide de benodigde aansturingen voor zowel toerental als hoek. Aansturing kan vanuit een PC (met draadverbinding) of radiografisch. 

Bij het regelen en besturen van het model in DP (dynamic positioning) mode of DT (dynamic tracking) mode is het van belang de stuwkracht/toerental karakteristiek van de thrusters te kennen. Daarnaast is ook het energieverbruik van belang. Het overbrengingsrendement is in een eerder onderzoek bepaald [1].

De stuwkracht/toerental karakteristiek is bepaald in open water (J-KT kromme), maar daarbij is niet het benodigd koppel bepaald (J-KQ kromme). Bij ontwerpberekeningen voor ‘echte’ schepen wordt vaak gebruik gemaakt van standaard karakteristieken (o.a. de bekende Wageningen B-serie). In hoeverre deze toepasbaar zijn op modelschaal is onbekend, verwacht mag worden dat het rendement aanmerkelijk lager ligt.



	Vraagstelling
	Is met behulp van standaard schroefkarakteristieken ook op modelschaal het schroefrendement te schatten?

	Uitwerking en eisen


	Er zijn thrusters beschikbaar. De materialen voor een meetopstelling zijn ook beschikbaar, maar de opstelling zelf zal gebouwd moeten worden.  

	Opmerkingen


	[1] T. Postma, P. de Vos: “Schaaleffecten Haakse Tandwielovergrenging”; mtp306 05-037 MW8; 2004.
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