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	Inleiding


	Bij minimaal-invasieve operaties worden dunne, lange instrumenten gebruikt die door kleine openingen in de buik naar binnen worden gebracht, terwijl een camera een beeld op een monitor presenteert. Deze operatiemethode heeft grote voordelen voor de patiënt, maar is voor de chirurg lastig. Om de bewegingsmogelijkheden van de instrumenten te vergroten is in het AMC een mechanische manipulator ontwikkeld met 2 extra graden van vrijheid.

Een andere moeilijkheid is diepteperceptie. Standaard wordt een 2D-beeld gebruikt, maar er ook zijn er mogelijkheden om 3D-beelden aan te bieden.

	Vraagstelling


	Wat is de invloed van 2D- versus 3D-beeld op de 3D- taakuitvoering van een chirurg tijdens minimaal-invasieve taken waarbij gebruik wordt gemaakt van manipulators met 6 graden van bewegingsvrijheid.

.

	Uitwerking en eisen


	In een pelvi-trainer setup (box-trainer) kunnen verschillende taken worden uitgevoerd met de telemanipulator. Een experiment met proefpersonen moet worden opgezet waarin taken uitgevoerd met de manipulator worden geëvalueerd. Een vergelijking moet worden gemaakt tussen taken met 2D-zicht en 3D-zicht. 

	Opmerkingen


	De manipulatoropstelling staat in de Medisch-Technische Ontwikkelafdeling van het AMC. De onderzoekers zullen daarom bereid moeten zijn regelmatig te reizen naar het AMC in Amsterdam.
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