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BESTUURBAARHEID VEERGEBALANCEERDE
MANIPULATOR VOOR SLEUTELGATOPERATIES

Minimaal-lnvasieve
Chirurgie

Een onderzoek naar de invloed van het statische
balansmechanisme In een chirurgische manipulator
voor sleutelgatoperaties, met een focus op de
bestuurbaarheid van het apparaat.

*Opereren door kleine
INcisies
Snheller herstel

Testopsteling

eLastiger voor de arts

De Minimaal
Invasieve

Een veer- en een

massa-gebalanceerde
variant van de MIM zijn
vergeleken. Er I1s zowel
een onderzoek gedaan
naar de fysische
elgenschappen van de

MIM als een Veer voor de balans

gebruikersonderzoek.
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Statische Balans
eBalans In iedere positie

*Met contragewichten

*Met veren
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