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MANIPULATOR VOOR SLEUTELGATOPERATIES
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Statische Balans
•Balans in iedere positie

•Met contragewichten
•Met veren
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B a c h e l o r o n d e r z o e k W e r k t u i g b o u w k u n d e
Tom Goos – Jos Carrière – Maarten van der Most van Spijk

Een onderzoek naar de invloed van het statische 
balansmechanisme in een chirurgische manipulator 
voor sleutelgatoperaties, met een focus op de 
bestuurbaarheid van het apparaat.

Minimaal-Invasieve
Chirurgie

•Opereren door kleine 
incisies

•Sneller herstel

•Lastiger voor de arts
of ?

Een veer- en een
massa-gebalanceerde
variant van de MIM zijn
vergeleken. Er is zowel
een onderzoek gedaan
naar de fysische
eigenschappen van de 
MIM als een
gebruikersonderzoek.

De veergebalanceerde
MIM heeft een 56% 
lagere massa-
traagheid. De wrijving
in de veeroplossing is 
echter meer dan
verdubbeld. Qua 
bestuurbaarheid blijkt
dat de veer- en de 
massa-gebanceerde
manipulator elkaar
weinig ontlopen.
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