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	Titel 
	Beveiliging werkgebied van een robot

	Trefwoorden


	Infrarood sensor, persoonlijke bescherming, ARBO



	Inleiding


	In het PTO-laboratorium beschikken wij over een tweetal 

3-assige robots. Deze robots worden gebruikt bij opstellingen waar studenten aan kunnen werken. Hoewel de robots niet erg snel zijn wordt overwogen een beveiligingssysteeem aan te brengen dat de robot uitschakelt wanneer mensen of dieren in het werkgebied van de robot komen.

	Vraagstelling


	Voor de beveiliging tegen inbrekers zijn relatief goedkope infrarood sensorsystemen op de markt. De vraag is of deze geschikt zijn om het in de inleiding gestelde doel te bereiken: kunnen personen op de juiste manier worden gedecteerd en kunnen deze sensoren samenwerken met de robot. 



	Uitwerking en eisen


	Vaststellen van de principiele geschiktheid van de sensoren.

Sensor aanschaffen en aansluiten.

Leren programmeren van de robot.

Testen van het systeem.
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