Kandidaatsopdracht Onderzoek

Werktuigbouwkunde

Toegewezen aan: Timo Spaniks en Mark van Ingen

	Nr

04-075
	Sectie opdrachtgever

Transport en Logistieke Techniek (TLT)
	Naam opdrachtgever

Dr. ir. J.A. Ottjes
	Datum

Juli 2001

	Titel 
	Veilig rijden met een automatisch gestuurd voertuig

	Trefwoorden


	analyse, mechatronica, programmeren, experimenteren



	Inleiding


	In industriële omgevingen wordt het interne transport veelal verzorgd door automatisch gestuurde voertuigen (AGV’s). Ook het toepassen van AGV’s bij personentransport en goederentransport over langere afstanden staat tegenwoordig in de belangstelling.  Voor het nauwkeurig laten rijden van een van te voren bepaald traject wordt onder meer gebruik gemaakt van odometrie. Hierbij wordt de locatie en de oriëntatie van de AGV continu bepaald aan de hand van de omwentelingen van de wielen en de stand van de stuur-assen. Ter bevordering van veilig rijden spelen onder meer afstandssensoren een belangrijke rol.



	Vraagstelling


	Bepaal met een schaalmode van een AGV experimenteel de positie- en oriëntatie-nauwkeurigheid als functie van de afgelegde weg en test de werking van een aantal afstandssensoren. 



	Uitwerking en eisen


	Welke variabelen spelen een rol bij het toepassen van odometrie. Welke eisen moeten worden gesteld aan afstandssensoren. 

Kalibreren van een eenvoudig odometriesysteem in een schaalmodel van een AGV. Eisen formuleren t.a.v. veilig rijden. Selecteren en inbouwen van een of meer afstandssensoren in de AGV. Integreren van de sensorinformatie in de voertuigbesturing. Experimenteel controleren van de werking. 

Hoe zou “intelligent” gebruik kunnen worden gemaakt van de informatie verkregen via de afstandssensoren.



	Opmerkingen


	Gebruik kan worden gemaakt van een door studenten gebouwd schaalmodel van een AGV. Het voertuig kan met behulp van een eenvoudige besturing, eventueel via internet bediend, bepaalde  trajecten rijden. Het heeft al wel odometrie aan boord maar nog geen afstandssensoren.
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