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	Inleiding


	Voor het positioneren van een object in de ruimte spannen mensen gewoonlijk hun spieren aan om zo weerstand te bieden tegen onverwachte verstoringen. Ook maken ze gebruik van reflexen om op verstoringen te reageren. Op deze manier wordt een stijfheidsveld gecreëerd van het eindpunt (de hand). In geval van bewegingen in een horizontaal vlak kan het veld worden beschreven door een stijfheidsellips. De mate waarin de vorm en orientatie van de ellips kan worden aangepast kan meer inzicht verschaffen in de flexibiliteit van de menselijke bewegingssturing door het centrale zenuwstelsel.

	Vraagstelling


	1) Wat is het effect van verschillende verstoringen op de grootte en vorm van de stijfheidellips van de menselijke arm tijdens houdingstaken.

2) Hoe zijn de mogelijke effecten te verklaren, gegeven enige kennis van spierfysiologie en werking van het centrale zenuwstelsel.

	Uitwerking en eisen


	Er dient een experiment opgezet te worden om stijfheidsellipsen te meten. Hiervoor zal gebruik gemaakt worden van een twee-graden-van-vrijheid manipulator (hydraulische robot arm). Er dienen een aantal verstoringsignalen te worden ontworpen waarmee verschillende stijfheidellipsen worden verwacht.

	Opmerkingen


	De opdracht is onderdeel van een breed onderzoek naar het regelgedrag van reflexen van de menselijke arm. Het doel is in eerste instantie het verkrijgen van inzicht in de fundamenten van het menselijke bewegingsapparaat en het adaptief gedrag van het centraal zenuwstelsel. De toepassing richt zich voornamelijk op patiënten met neurologische aandoeningen zoals de ziekte van Parkinson.
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