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Inleiding


	Hedendaagse lopende robots gebruiken veel te veel energie. Dit komt omdat alle gewrichten worden aangestuurd met sterke, zware motoren. Het lijkt echter helemaal niet nodig om alle scharnieren helemaal te sturen; het grootste deel van de loopbeweging is een gevolg van passief slingerende benen. 

In het lab staat een testopstelling met de meest eenvoudige versie van een dergelijke passieve lopende robot. Deze heeft momenteel een volledig vrije scharnier als heup (zie figuur). De robot loopt wel maar is erg gevoelig voor verstoringen. Uit theoretisch onderzoek (gebaseerd op voorgaande k-opdrachten) is gebleken dat de robot stabieler zou moeten kunnen lopen wanneer er veren in de heup worden aangebracht.

Met die veren in de heup kan de robot sneller lopen, en dat zou een positieve invloed moeten hebben op de grootte van verstoringen die de robot aankan. De verstoringen bestaan uit een afstapje waar de robot vanaf moet lopen. 

De opdracht betreft het inbouwen van veren over het heupscharnier. Vervolgens wordt met de bestaande testopstelling de invloed van de heupveerstijfheid op de stabiliteit gemeten.

	Vraagstelling
	Wat is de invloed van veerstijfheid in de heup op de stabiliteit van een passief dynamische loopbeweging?

	Uitwerking en eisen
	De studenten ontwerpen een veerophanging voor het heupscharnier van de testrobot, waarbij zij de mogelijkheid implementeren de veerstijfheid in te stellen. Nauwkeurige en lichtgewicht fabricage zijn van belang. Vervolgens moeten er metingen worden verricht met verschillende veerstijfheden en loopsnelheden, waarna op basis van die metingen wordt hardgemaakt wat de invloed is op de stabiliteit.

	Opmerkingen
	De studenten zullen zeer zelfstandig opereren.
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