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	How to keep from falling forward

	Trefwoorden
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	Inleiding


	Deze opdracht komt voort uit het onderzoek naar lopende robots, zie: http://mms.tudelft.nl/dbl. Bij dat onderzoek wordt voortdurend gezocht naar oplossingen om de stabiliteit van de robots te vergroten.
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   Een van onze looprobots.             Stabiele loopstrategie
Een van de stabiliteitsproblemen is het voorover of achterover vallen van de robot, de zogenaamde voor-achterwaartse stabiliteit. Een oplossing hiervoor is om het zwaaibeen voldoende snel vooruit te steken en dan voorover te vallen. Met behulp van een simulatiemodel is aangetoond dat dit in principe werkt. De resultaten zijn vastgelegd in een concept artikel getiteld ‘How to keep from falling forward’.

Wij willen nu experimenteel aantonen dat deze strategie ook werkt.



	Vraagstelling


	Stel experimenteel vast of de ontwikkelde theorie in ‘How to keep from falling forward’ hout snijdt. 

	Uitwerking en eisen


	Lees het betreffende artikel en begrijp de achtergrond van de theorie in kwestie. 

Daarna zal de meeste tijd gaan zitten in het ontwerpen en construeren van een degelijk testapparaat. Het basis-idee hiervoor bestaat reeds en er is begeleiding door een ervaren constructeur aanwezig. Tenslotte zal met het testapparaat een uitvoerige reeks goed gedocumenteerde stabiliteits-experimenten gedaan moeten worden.

	Opmerkingen


	Kies deze opdracht als je affiniteit hebt met robotica en/of met dynamica, dan zit je waarschijnlijk op de zelfde golflengte als de begeleiders.

Het te ontwikkelen testapparaat zou in de toekomst een grote rol kunnen gaan spelen in de ontwikkeling van lopende robots voor de entertainment industrie. De begeleiders hebben een voorkeur voor studenten die zichzelf een rol zien spelen in deze toekomst...
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